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Évolution d’une particule fluide – Divergence et rotationnel (écoulements plans) 
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Écoulement 1 : déformation de la particule fluide 
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Écoulement 2 : dilatation de la particule fluide   
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Écoulement 3 : rotation de la particule fluide   
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Conclusion : décomposition du vecteur vitesse 
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 décrit une translation du fluide ; 

deformv  décrit une déformation à volume constant sans rotation ; 

dilatv  décrit une variation de volume sans rotation (en relation avec la divergence du champ) ; 

rotv  décrit une rotation à volume constant sans déformation (en relation avec le rotationnel). 

 


